Dodatok A
ZNAMIENKOVE PODMIENKY

Znamienkové podmienky pre kvalitativne vizby a kazda s nimi asociovani
korespondenciu (z*, y*, 2*) resp. (z*, y*):

Vizba Podmienky Poznamka

y=MT(x) | [y] = [z] okrem krajnych bodov
Wy = [2]a

y=M (z) | [y] =o[z] okrem krajnych bodov
[v]y- = Sla]a-

y=—x [9] = olz] implicitné koresp. (0, 0),
[v]y- = Sla]a- (—00,00), (00, —0)

constx =a | [#] =0
[z]e =0

ST =y [2] = [¥]

z=x+y [2] = 12] @ [9] implicitné koresp.
[2]:+ = [z]o @ [yly- (0,0,0), (00,00, 00)

z=x-y [2] = [=] ® [y] okrem [£o0] - [0] = [7]
[2] = [w][2] & [][¥]
[z1jz+) = [lz1)2= @ [lylljy-| pre ¥, y*, 2" # 0
[log |z[]oc = [log |z|]oo ® [log |y[]ec
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Dodatok C

KLASIFIKACIA 2-ROZMERNYCH
ZNAMIENKOVYCH MODELOV

stoka

zriedlo
Crp ) (+ I —
o+ X ( DG,
R =2
CX (D 0
sedlo

Topologicka klasifikacia ekvilibrii 2-rozmernych systémov na zaklade ich
kanonickych znamienkovych digrafov. Znamienko uprostred cyklu dvoch
proti sebe idicich hran vyjadruje stcin znamienok na jednotlivych hra-
nach, teda napr. + znamena obe kladné alebo obe zaporné.
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3.3 Algoritmus QSIM

alebo sa z vyznacnej hodnoty pohne prec¢. Pravidla urcovania kvalitativ-
nych nasledovnikov sumarizuje tabulka 3.1, priklad grafického znézornenia
prechodu je na obr. 3.2.

Tabulka 3.1 Pravidla urcovania kvalitativnych nasledovnikov. 1;_1 < l; < lj41
st tri susedné vyzna¢éné hodnoty z PVH(v). Vlavo st O-prechody (z okamihu
na Casovy interval), vpravo I-prechody (z ¢asového intervalu do vyznacéného oka-
mihu).

QVy(t:) = QViy(ti tiy1) QVy(ti tiv1) = QVy(tiy1)

[lj, Std] [lj, Std] [lj, Std] [lj, Std]

[Lj, std] [(Lj; 1), inc]  [(lj, i), inc] [Lj+1, std]

[1;, std] [(lj—1,15),dec]  [(lj,1+1),ind] [[j+1, inc]
[Lj,inc] [(Lj, lj+1),inc] [(lj, lj+1), inc] [(1j; Lj41), inc]
[1, dec] [(li-1,15), dec]  [(lj,lj+1),inc] (1 Lj+1), std]
(13, 1)y ine] (L, Ljga),ine] (15, 1j41), dec] [1;, std]

(1, lj+1) dec]  [(L, lj41), dec]  [(15,1j41), dec] [L;, dec]

(1, 1), std] [(L, Ljga), std] - [(15,1j41), dec] [(1j,1j+1), dec]
[(lja lj+1)v Std} [(lj’ lj+1)a ch] [(lj’ lj+1)7 dec] [(lj7 lj+1)v Std]
(13, 1), std] (L, Ljga), dec] [(I5,Lit), std] [(1j,1j41), std]

Kvalitativne nasledovniky hodnét jednotlivych premennych slazia ako
restrikcie oborov hodnét D; pre Cfilter, ktory vytvori mozné Gplné nasle-
dujice stavy systému. Kvalitativne spravania vznikaju z mnoziny stavov
na zaklade relacie priameho nasledovnika.

3.3 Algoritmus QSIM
Vstupom algoritmu QSIM je QDE = (V,Q,C,T) a (Ciastkovy)

opis pociato¢ného stavu, vystupom je mnozina moznych spravani

{Behy,...,Behy}.

1. Vytvor vSetky konzistenté ztiplnenia opisu pociato¢ného stavu a uloz
ich do agendy.
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